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3-D Plazmové rezanie
priemyselnym robotom

Pracovisko je urc¢ené na 3-D plazmové rezanie kovovych vodivych
materidlov. VysokU presnost, kvalitu a produktivitu pracoviska
zabezpecluje jedinecnd kombindcia pouzitych zariadeni
(ALMA, KJELLBERG, STAUBLI).

Robot je podveseny na pevnej
stojanovej konstrukcii fvaru L, ¢im sa dosiahne velky pracovny
rozsah (R=2010mm). Pohyb plazmového hordka v troch
sUradniciach zabezpeduje robot STAUBLI model RX 160L.
Robot je tuhej konstrukcie, vyznacujuci sa vysokou
rychlostou a opakovanou presnosfou (0,05 mm), &im
vyrazne priaznivo ovplyviuje vyslednu rozmerovu
presnost a kvalitu rezu. Pracovisko je vybavené reguldciou
vysky plazmového hordka prostrednictvom snimania
napdtia elektrického oblUuka a antikoliznou ochranou.

Programovanie 3-D rezacich

sUradnic zabezpecuje sofistikovany OFF-LINE
programovaci modul ALMA act/cut 3d, ktory umozriuje
programovaf pracovisko bez dlhych prestojov pocas procesu
rezania. Vstupnym formdtom je standardny subor cad,

step alebo iges. Tymto naplno vyuzijete moznosti a flexibilitu
robotizovaného pdliaceho pracoviska.

Typ plazmového zdroja (Kjellberg) bude navrhnuty podla
konkrétnej poziadavky zdkaznika v zavislosti od druhu,
akosti a hrubky rezaného materidilu.
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